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摘要 

本文详细介绍 CSM100 系列的透明转换方式、透明带标识转换方式和

自定义协议转换方式；同时对模块的配置参数、配置指令等作了说明

演示。 
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1. 功能简介 

1.1 概述 

CSM100 系列接口模块集成有 1 路 UART 通道、1 路 CAN-bus 通道，可以很方便地嵌

入到带有 UART 接口的设备上，在不需要改变原有硬件结构的前提下使设备获得 CAN-bus

通讯接口，实现用户设备和 CAN-bus 网络之间的连接、数据通讯。CSM100 系列接口模块

的 UART 通道支持多种通讯波特率，具体产品选型如表 1.1。其中 CSM100 与 CSM100T 内

部软、硬件完全相同可以相互替代，CSM100-L 与 CSM100TL 内部软、硬件完全相同可以

相互替代。 

表 1.1  产品选型 

型号 
电源电压

(V) 

信号电平

（V） 

CANG 隔

离引脚 

UART 波特

率（bps） 

CAN 波特率

(kbps) 
转换方式 

CSM100V33 3.3 3.3 有 

300~921600 5~1000 

透明转换 

透明带标识转换 

自定义协议转换 

CSM100、CSM100T 5 3.3 无 

CSM100-L、CSM100TL 5 3.3 有 

CAN-bus通道支持CiA推荐的15种标准通讯波特率，通讯速率范围为5kbps～1000kbps。 

该模块适合用于 CAN-bus 低速数据传输应用，最高帧流量为 1500 帧/秒，模块具有体

积小巧使用方便等特点，是嵌入式系统用户的上佳选择。您不需要了解与 CAN-bus 有关的

任何知识，利用此模块操作 CAN-bus 就如同操作 UART 或 RS232 一样方便！ 

1.2 产品特性 

 超小型芯片化灌封 

 支持 CAN2.0A、CAN2.0B 协议 

 内置 DC-DC 隔离电源模块，2500VDC 隔离电压 

 内置微处理器、CAN 控制器、CAN 收发器 

 1 路 UART 输出通道、1 路 CAN-bus 输出通道 

 工作温度范围：-40℃~85℃ 

 最高帧流量：1500 帧/秒 

1.3 产品应用 

 充电桩 

 石油化工 

 电力监控 

 工程机械 

 汽车电子 

 煤矿通讯 

 地铁交通 

 … …  
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2. 硬件说明 

2.1 产品外观 

带 CANG 引脚的产品外观如图 2.1 所示。 

 

图 2.1  CSM100-L 外观图 

2.2 引脚定义 

CSM100 系列接口包含一个 CAN 接口以及一个 UART 接口，用户可通过 UART 接口及

CFG、RST 脚完成模块的配置。所有产品型号中，CSM100-L、CSM100TL 及 CSM100V33

型号 CAN 接口带 CANG 引脚，其余型号无 CANG 引脚，其中 CSM100-L 引脚排列如图 2.2

所示。 

1
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CSM100-L

RST

TXD

RXD

GND

VCC

GND

20

21
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23

24
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CFG
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12

11

10

CANL

CANH

CANG

 

图 2.2  CSM100-L 引脚排列 

各个引脚的功能定义如表 2.1 所示。 
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表 2.1  引脚定义 

引脚 名称 功能 

1 VCC 输入电源正 

2 GND 输入电源地 

3 RST 复位脚 

4 TXD UART 发送脚 

5 RXD UART 接收脚 

6 GND 输入电源地 

7,8,9 No Pin 无引脚 

10 CANG/No Pin 隔离输出电源地/无引脚 

11 CANL CANL 脚 

12 CANH CANH 脚 

13,14,15,16,17,18 No Pin 无引脚 

19,20,21,22,23 RES 保留引脚 

24 CFG 配置引脚 

2.3 典型连接电路 

使用 CSM100 系列模块时，需要将 CSM100 模块加入到用户电路板中，用户可根据实

际使用情况确定模块的连接方式；如用户不需要使用 MCU 配置，仅进行数据收发时，可按

图 2.3 所示电路连接，若用户需要通过 MCU 对模块更改配置，则需按图 2.4 所示电路连接。 
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6
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TXD

RXD

GND

VCC

GND

20
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GND
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图 2.3  仅用于数据收发的典型连接 
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1
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图 2.4  可实现 MCU 配置的典型连接 

2.4 外围保护电路 

模块应用在一般的环境场合如室内环境，对 CAN 端口的保护采用致远电子 SP00S12 信

号浪涌抑制器，可使 CAN 端口达到 IEC/EN61000-4-5 ±4kV 浪涌等级，通流量达到 500A，

推荐电路如图 2.5、图 2.6 所示。 
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GND

GND

1

4

2
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7

SP00S12
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B1
5

8

3

2

1
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大地
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1

2

3

4

5

6
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RST

TXD

RXD

GND

VCC

GND

20

21

22

23

24

19

RES

RES

RES
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CFG
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12

11
CANL

CANH

U1

VCC

TVS1C1

 

图 2.5  SP00S12 端口保护电路 1 
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4

5

6
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RXD

GND

VCC

GND

20
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23

24
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CANL
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图 2.6  SP00S12 端口保护电路 2 

模块应用在户外等恶劣的现场环境时，容易遭受大能量的雷击，此时需要对 CAN 信号

端口添加更高等级的防护电路，保证模块不被损坏以及总线的可靠通讯。如图 2.7、图 2.8

提供了一个针对大能量雷击浪涌的推荐防护电路接线图，电路防护等级与所选的防护器件相

关。表 2.2 列出了一组推荐的电路参数，应用时可根据实际情况调整。另外，在使用屏蔽绞

线时需要对屏蔽层可靠接地，并采用单点接地。 

D5

RT1

D2

D4

D1

D3

GDT

RT2

T1

1

2

3

4

5

6

CSM100

RST

TXD

RXD

GND

VCC

GND

20

21

22

23

24

19

RES

RES
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CFG
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12

11
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CANH

U1

VCC

TVS1C1

3

2

1

P1

 

图 2.7  无 CANG 引脚的端口保护电路 
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4

2

1
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图 2.8  带 CANG 引脚的端口保护电路 

表 2.2  推荐参数表 

标号 型号 标号 型号 

C1 10μF，25V TVS1 SMBJ5.0A 

RT1,RT2 JK250-180T D5 SMBJ12CA 

R1 1MΩ，1206 GDT 3RL090M-5-S 

C2 102，2kV T1 B82793S0513N201  

D1,D2,D3,D4,D6,D7 HFM107,1000V/1A U1 CSM 模块 

2.5 推荐组网方式 

通过 CSM100 系列模块将串行数据转换为 CAN 报文通信，其网络最大节点数为 110 个，

最大通信距离可达 10 公里。图 2.9 所示为 CAN-bus 网络的连接示意图。各个设备的 CANH

与 CANH 相连，CANL 与 CANL 相连。推荐使用直线型拓扑进行布线，无论总线长短，总

线两端均需要安装终端电阻，电阻大小可根据实际布线进行调整，一般推荐值为 120 欧姆。 

CSM100

LPC11C14

终端电阻

CAN_H

CAN_L

LPC2119

CSM100-L

P87C591

CSM100

总线最长距离10公里

传感器、控制器等

……

单个CAN-bus网络可以连接110个CAN节点

STM32F103

CSM100V33
支线最大0.3m

120Ω
120Ω

屏蔽层

屏蔽层单点接大地
（通过RC或直连）

推荐使用
屏蔽双绞线

12 11 12 11 10 12 11 12 11 10

1MΩ 102

 

图 2.9  推荐组网示意图 
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3. 应用说明 

本用户手册将先对模块的转换方式进行介绍，再介绍配置软件的使用，阅读本章转换示

例小节内容时，用户可同时参阅配置软件章节内容以方便理解。 

CSM100 系列 CAN 转 UART 模块均支持三种转换方式供用户选择，分别为“透明转换、

透明带标识转换和自定义协议转换”方式。如表 3.1 所示。 

表 3.1  CSM100 系列模块支持的转换方式 

型号 支持的转换方式 

CSM100、CSM100-L、CSM100V33 

CSM100T、CSM100TL 

透明转换、透明带标识转换 

自定义协议转换 

在介绍几种转换方式前先对 CAN 报文的两个名词作解释： 

 帧信息：CAN 报文的类型表示。分为标准帧和扩展帧，长度为一个字节。在“自

定义协议转换”中，标准帧固定为 0x00，扩展帧固定为 0x80；在“透明转换”“透

明带标识转换”中，标准帧为 0x0_，扩展帧为 0x8_，其中“_”代表每个帧中的数

据域长度，范围为 0~8。 

 帧 ID（发送标识符）：CAN 报文的身份标识。以标准帧和扩展帧区分，标准帧 11

位 0x000~0x7FF；扩展帧 29 位 0x00000000 ~0x1FFFFFFF。 

CSM100 在“透明转换”方式下，不会增加用户的通讯负担，能够实时地将数据原样转

换，能承担较大流量的数据传输。 

而“透明带标识转换”方式是根据通常的串行帧和 CAN 报文共有的特性，使这两种不

同的总线类型也能轻松地组建同一个通信网络。该方式能将串行帧中的“地址”转换到 CAN

报文的帧 ID 中，其中串行帧的“地址”在串行帧中的起始位置和长度均可配置，所以在这

种方式下，模块能最大限度地适应用户的通讯协议。 

自定义协议可以在串行帧里面包含转换成 CAN 报文后的帧 ID，数据长度等信息，同时

通过可以配置的帧头和帧尾来区分串行帧是否结束。自定义协议可以方便地让用户在自定义

协议的基础上开发自己的通讯协议。 

注：帧 ID即为CSM300CFG配置软件中CAN参数界面下的“发送标识符”，以下统称帧 ID。CSM300CFG

配置软件可配置 CSM300(A)、CSM100 及 CTU100B(A)(T)L 系列所有型号，详细介绍请参阅后面章节。 

3.1 透明转换 

透明转换方式下，CSM100 接收到一侧总线的数据就立即转换发送至另一总线侧。这样

以数据流的方式来处理，最大限度地提高了 CSM100 的转换速度，也提高了缓冲区的利用

率，因为在接收的同时 CSM100 也在转换并发送，又空出了可以接收的缓冲区。 

3.1.1 帧格式 

1. 串行总线帧 

可以是数据流，也可以是带协议的数据。通讯格式：1 起始位、8 数据位、1 停止位。

转发到 CAN 报文中的帧信息及帧 ID 由用户事先配置。 

2. CAN-bus 总线帧 

CAN 报文帧的格式不变，其中的帧信息及帧 ID 需要配置其是否使能，即是否将帧信息
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和帧 ID 转发到串行帧中。 

3.1.2 转换方式 

1. 串行帧转 CAN 报文 

串行帧的全部数据依次填充到 CAN 报文的数据域里，当模块一检测到串行总线上有数

据后就立即接收并转换。 CAN 报文中的“帧信息”和“帧 ID”来自用户事先通过 CSM300CFG

软件或 MCU 发送特定指令配置，数据转换过程中模块会自动将这些信息填充至 CAN 报文

中，将 8 个字节的串行帧转换为标准帧 CAN 报文格式如图 3.1 所示。 

如果接收到串行帧长度小于等于 8 字节，模块转换时依次将数据 0 到 n（n 为串行帧长

度）填充到 CAN 报文的数据域的数据 0 到 n 的位置（如图 3.1 中 n 为 7）。 

如果串行帧的字节数大于 8，那么处理器从串行帧首个字符开始，第一次取 8 个字符依

次填充到 CAN 报文的数据域。将数据发送至 CAN 总线后，再转换余下的串行帧数据填充

到 CAN 报文的数据域，直到其数据被转换完。 

CAN报文

数据0

数据1

数据2

数据3

数据4

数据5

数据7

帧ID0

数据6

帧ID1

数据域

帧ID

标准帧帧信息

数据0

数据1

数据2

数据3

数据4

数据5

数据7

数据6

串行帧

 

图 3.1  串行帧转 CAN 报文（透明转换） 

2. CAN 报文转串行帧 

CAN 总线的报文也是收到一帧就立即转发一帧。数据对应格式如图 3.2 所示，转换时

将CAN报文数据域中的数据依次全部转换到串行帧中。若用户在配置过程中在CSM300CFG

软件中勾选了“允许 CAN 帧信息转换到串行帧中”及“允许 CAN 帧 ID 转换到串行中”，

则在数据转换过程中相应的 CAN 帧信息会被转换至串行帧中，若都不勾选，则 CAN 报文

只向串行帧转换数据。图 3.2 所示为标准帧格式。 
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串行帧

数据0

数据1

数据2

数据3

数据4

数据5

数据7

数据6

帧ID0

帧ID1

标准帧

CAN报文

数据0

数据1

数据2

数据3

数据4

数据5

数据7

帧ID0

数据6

帧ID1

数据域

帧ID

标准帧帧信息

 

图 3.2  CAN 报文转串行帧（透明转换） 

3.1.3 转换示例 

通过 CSM300CFG 软件将模块按以下参数配置。 

 转换模式：透明转换； 

 转换方向：双向； 

 允许 CAN 帧信息转发到串行帧中； 

 允许 CAN 帧 ID 转发到串行帧中； 

 帧类型：标准帧； 

 发送标识符：00 00 01 23（帧 ID1 为 0x01，帧 ID0 为 0x23）； 

1. 串行帧转 CAN 报文 

如图 3.3 所示为转换 8 个字节的串行帧数据得到的 CAN 报文。注意帧信息内容为

“0x08”，其中高位“0”表示用户配置的 CAN 帧类型为标准帧，低位“8”表示转换的 CAN

报文的一帧有 8 个字节的数据。 

CAN报文

01

02

03

04

05

06

08

23

07

01

数据域

帧ID

08帧信息

01

02

03

04

05

06

08

07

串行帧

 

图 3.3  串行帧转 CAN 报文示例（透明转换） 
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2. CAN 报文转串行帧 

CAN 报文转串行帧时模块会依序将数据全部转换，当用户配置时若勾选了“允许 CAN

帧信息转发到串行帧中”及“允许 CAN 帧 ID 转发到串行帧中”，则转换过程中相应的 CAN

报文信息会被填充至串行帧的开头。转换示例如图 3.4 所示。 

CAN报文

01

02

03

04

05

06

08

23

07

01

数据域

帧ID

08帧信息

01

02

03

04

05

06

08

07

串行帧

23

01

08

 

图 3.4  CAN 报文转串行帧（透明转换） 

3.2 透明带标识转换 

透明带标识转换，“标识”即为 CAN 报文中的“帧 ID”。转换过程中模块可将串行帧中

的“帧 ID”提取并填充至 CAN 报文的帧 ID 域里，在 CAN 报文转换成串行帧时也把 CAN

报文帧 ID 填充至串行帧的相同位置。 

3.2.1 帧格式 

1. 串行总线帧 

透明带标识转换时，由于每个串行帧都附带了 CAN 报文的“帧 ID”，因此必须取得完

整的串行数据帧，模块转换时需以两帧之间的时间间隔作为帧划分。该间隔可由用户通过配

置软件设定。串行帧最大长度为缓冲区的长度：255 个字节。 

模块在串行总线空闲状态下检测到的首个数据接收帧的首个字符。传输中该帧内所有字

符间时间间隔需小于等于 n 个字符的时间间隔，若模块收到一个字符后等待了大于 n 个字符

的传输时间还未收到数据，则该字符为此帧的最后一个字符。n 个字符后的数据则为下一帧

的开始。（通过 CSM300CFG 软件，模块可配置的 n 的范围为 2~10）。 

T0

T

帧1 帧2

小于等于n个字符 大于n个字符  

图 3.5  串行帧时间格式 

2. CAN-bus 总线帧 

CAN 报文的格式不变，其中的帧 ID 会被填充至用户所设定的串行帧相应的位置中。 
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3.2.2 转换方式 

1. 串行帧转 CAN 报文 

串行帧中会附带 CAN 报文的“帧 ID”，其在串行帧中的具体位置由 CSM300CFG 软件

或 MCU 发送指令进行配置，可配置的起始地址范围为：0～7；可配置的帧 ID 长度范围：1～

2（标准帧）或 1～4（扩展帧）。 

转换时模块根据事先配置将串行帧中的 CAN 报文“帧 ID”对应全部转换到 CAN 报文

帧 ID 域中，转换顺序为 ID3～ID0。若串行帧中所带 ID 位数少于 CAN 报文帧 ID 位数，如

对于 CAN 报文的扩展帧 ID，在串行帧中配置帧 ID 长度范围为 1，则数据填充时会先填充

高位帧 ID3，低位帧 ID2、ID1、ID0 则以 0 填充。模块将 CAN 报文帧 ID 从串行帧提取出

后，其余数据会依次转换并填充至CAN报文的数据域中。图 3.6所示为串行帧转标准帧CAN

报文的示意，其中配置 CAN 报文“帧 ID”在串行帧中的起始地址为 3，长度为 1。 

如果 CAN 报文的一帧不足以转换完一帧串行数据，则 CAN 报文下一帧会以相同的帧

ID 继续转换。 

数据0

数据1

数据2

CAN帧ID1

数据4

数据5

数据n

…

串行帧

地址0

地址1

地址2

地址3

地址4

地址5

地址n

…

CAN报文

数据0

数据1

数据2

数据4

数据5

数据6

数据n

00

…

帧ID1

数据域

帧ID

标准帧帧信息

 

图 3.6  CAN 报文转串行帧（透明带标识） 

注：CAN 报文有标准帧和扩展帧。标准帧的帧 ID 有 11 位，其范围为：0x000~0x7FF；扩展帧的帧 ID

有 29 位，其范围为：0x00000000~0x1FFFFFFF。 

2. CAN 报文转串行帧 

对于 CAN 报文，其收到一帧就立即转发一帧，转换时也是依据用户配置将 CAN 报文

的帧 ID 填充至串行帧的相应位置。帧 ID 转换时若串行帧中配置的标识符位长不够，则低

位帧 ID 会被丢弃，高位保留。如标准帧配置帧 ID 在串行帧中的长度为 1，则转换过程中帧

ID1 被转换，帧 ID0 被丢弃，如图 3.7 所示。 
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数据0

数据1

数据2

CAN帧ID1

数据4

数据5

数据n

…

串行帧

地址0

地址1

地址2

地址3

地址4

地址5

地址n

…

CAN报文

数据0

数据1

数据2

数据4

数据5

数据6

数据n

…

帧ID1

数据域

帧ID

标准帧帧信息

帧ID0

 

图 3.7  CAN 报文转串行帧（透明带标识） 

需要特别注意：透明带标识转换方式的串行帧并不包含帧头帧尾等串行帧信息数据，当

模块不断接收到 CAN 数据并转换为串行帧时，模块 TXD 接口会连续发送出附带 CAN 帧标

识的数据。 

T0

T

T0

T

…

UART帧

CAN帧

1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA 5 DATA 6 DATA n DATA

1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA 5 DATA 6 DATA n DATA

…

…

① ②  

图 3.8  CAN 帧转 UART 帧 

模块收到 1 帧 CAN 数据即转发 1 帧串行帧数据，如图 3.8 所示，当 CAN 报文的两帧

之间有时间间隔，串行帧之间也会有相同的时间间隔，如图 3.8 标注①，用户可以此时间间

隔来区分 UART 帧，并提取 UART 帧中的 CAN 帧标识符；当 CAN 报文为连续的两帧时，

UART 数据也为连续的两帧数据，如图 3.8 标注②，此时两帧数据难以区分。 

对于图 3.8 标注①的情况，用户 UART 端口接收到数据可间隔一定时间作为新的一帧

数据，如图 3.9 所示。 

T0

T

T0

T

…

UART帧

CAN帧
n DATA…

n DATA…

…
帧1 帧2 帧3 帧4

1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA 5 DATA 6 DATA

1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA 5 DATA 6 DATA

 

图 3.9  CAN 报文时间间隔确定 
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对于图 3.8 标注②的情况，若每一帧串行数据的字节数都确定，用户可根据字节数区分

串行帧，如图 3.10 所示。 

T0

T

T0

T

…

UART帧

CAN帧
1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA 5 DATA 6 DATA n DATA…

1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA 5 DATA 6 DATA n DATA…

…
帧1 帧2 帧3 帧4  

图 3.10  CAN 报文数据长度确定 

若用户实际应用中不确定 CAN 报文的帧长度及帧时间间隔时，不建议用户使用透明带

标识转换方式。 

3.2.3 转换示例 

通过 CSM300CFG 软件将模块按以下参数配置。 

 转换模式：透明带标识转换； 

 转换方向：双向； 

 CAN 标识符在串行帧中的位置：起始地址 2，长度 3； 

 帧类型：扩展帧； 

 发送标识符：无需配置。 

1. 串行帧转 CAN 报文 

由于配置了 CAN 标识符在串行帧中的起始地址为 2，长度为 3，因此串行帧中地址 2、

3、4 对应的内容将会被作为 CAN 帧标识符由高到低转发，低位不足的将会以 0 补充。如图 

3.11 所示串行帧中 16 个地址中有 13 个字节的数据，转换时会分两帧 CAN 报文转换并且每

帧有相同的帧 ID。注意两帧的帧信息分别为“88”和“85”，如前所述，高位的 “8”代表

CAN 报文帧类型为扩展帧，低位的“8”、“5”分别表示两帧各自的数据域长度为 8 个字节

和 5 个字节。 
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第一帧

第二帧

串行帧

CAN报文

00

01

05

06

07
数据域

帧ID

帧信息

0B

0C

0D

0E

0F

88

85

02

02

03

03

04

04

00

00

08

09

0A08

09

0A

0B

0C

0D

0F

0E

地址8

地址9

地址10

地址11

地址12

地址13

地址15

地址14

00

01

02

03

04

05

07

06

地址0

地址1

地址2

地址3

地址4

地址5

地址7

地址6

帧信息

帧ID

数据域

 

图 3.11  串行帧转 CAN 报文示例（透明带标识） 

2. CAN 报文转串行帧 

CAN 报文转串行帧时同样会依据用户配置将 CAN 报文帧相关信息填充到串行帧的特

定地址。转换时以高位优先，低位帧 ID 将会被舍弃。转换扩展帧 CAN 报文的一个 8 个字

节数据示意如图 3.12 所示。 
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55

55

55

地址8

地址9

地址10

55

55

00

12

34

55

55

55

地址0

地址1

地址2

地址3

地址4

地址5

地址7

地址6

55

55

55

55

55
数据域

帧ID

帧信息 88

00

12

34

56

55

55

55

CAN报文

串行帧

 

图 3.12  CAN 报文转串行帧（透明带标识） 

3.3 自定义协议转换 

3.3.1 帧格式 

1. 串行总线帧 

必须是完整的符合自定义协议规定的串行帧格式，要包含用户所配置模式下的串行帧所

有内容，除数据域外若其他字节内容若有误此帧将不能成功发送。 

串行帧包含的内容：帧头、帧长度、帧信息、帧 ID、数据域、帧尾。 

2. CAN-bus 总线帧 

CAN 报文帧格式不变。 

3.3.2 转换方式 

1. 串行帧转 CAN 报文 

串行帧格式必须符合规定的帧格式，由于 CAN 帧格式是基于报文的，串行帧格式是基

于字节传输的。因此为了让用户方便使用 CAN-bus，将串行帧格式向 CAN 帧格式靠拢，在

串行帧中规定了一帧的起始及结束，即 CSM300CFG 软件中的“帧头”和“帧尾”，用户可

自行配置。帧长度指的是从帧信息开始到最后一个数据结束的长度，不包括串行帧尾。帧信

息分为扩展帧和标准帧，标准帧固定表示为 0x00，扩展帧固定表示为 0x80，与透明转换和

透明带标识转换不同，自定义协议转换中，无论每帧数据域包含的数据长度为多少，其帧信

息内容都固定不变。当帧类型为标准帧（0x00）时，帧类型后两个字节表示帧 ID，其中高

位在前；当帧信息为扩展帧（0x80）时，帧类型后 4 个字节表示帧 ID，其中高位在前。 
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串行帧

CAN报文

用户配置

帧长度

帧信息

帧ID1

帧ID0

数据0

…

数据1

串行帧头

帧长度

帧信息

数据域

帧ID

数据7

用户配置串行帧尾

数据0

数据1

数据2

数据3

数据4

数据5

数据7

帧ID0

数据6

帧ID1

数据域

帧ID

帧信息 帧信息

 

图 3.13  串行帧转 CAN 报文（自定义） 

2. CAN 报文转串行帧 

CAN 总线报文收到一帧即转发一帧，模块会将 CAN 报文数据域中的数据依次转换，同

时会向串行帧添加帧头、帧长度、帧信息等数据，实际为串行帧转 CAN 报文的逆向形式，

具体数据格式如图 3.14  串行帧转 CAN 报文（自定义）所示。 

串行帧

CAN报文

用户配置

帧长度

帧信息

帧ID1

帧ID0

数据0

…

数据1

串行帧头

帧长度

帧信息

数据域

帧ID

数据7

用户配置串行帧尾

数据0

数据1

数据2

数据3

数据4

数据5

数据7

帧ID0

数据6

帧ID1

数据域

帧ID

帧信息 帧信息

 

图 3.14  串行帧转 CAN 报文（自定义） 

3.3.3 转换示例 

通过 CSM300CFG 软件将模块按以下参数配置。 

 转换模式：自定义； 

 转换方向：双向； 

 帧头：0x40，帧尾：0x1A； 

 帧类型：标准帧； 

 发送标识符：00 00 01 23。 
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1. 串行帧转 CAN 报文 

若要通过串口发送的数据为 0x55，0x55，0x55，0x55 四位，则串行帧应包含的完整内

容及 CAN 报文收到的帧内容如图 3.15 所示。 

帧长度
0X07

串行帧

CAN报文

40

07

00

01

23

55

55

55

串行帧头

帧长度

帧信息

数据域

帧ID

55

1A串行帧尾

55

55

55

55

23

01

数据域

帧ID

帧信息 00

 

图 3.15  串行帧转 CAN 报文示例（自定义） 

2. CAN 报文转串行帧 

CAN 报文转串行帧时只需写入需要转换的数据、帧 ID，CAN 报文的帧信息模块会在转

换过程中自动加入串行帧中，如图 3.16 所示。 

串行帧

CAN报文

40

07

00

01

23

55

55

55

串行帧头

帧长度

帧信息

数据域

帧ID

55

1A串行帧尾

55

55

55

55

23

01

数据域

帧ID

帧信息 00

 

图 3.16  CAN 报文转串行帧示例（自定义） 
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4. 辅助开发工具简介 

主要包含以下要素：硬件开发环境、配置软件。 

4.1 评估板简介 

CSM100 系列模块可以在 CSM-Eval 评估底板上进行参数配置、通讯测试。CSM-Eval

评估底板如图 4.1 所示，为选配的配置与测试工具。 

终端开关ISP开关模式选择配置开关电压选择

复位按键

COM口

电源接口

电源开关

产品锁紧座

CAN接口

SPI接口

UART跳线

 

图 4.1  CSM-Eval 评估底板 

CSM-Eval 评估底板可用于配置 CSM300 及 CSM100 系列模块，以下将对评估板用于

CSM100 系列模块的配置作详细说明。 

表 4.1  评估板参数说明 

项目 说明 

电源接口 评估板供电电源接口，9~12VDC，不分正负 

电源开关 评估板电源开关 

SPI 接口 产品 SPI 接口引出的测试针，仅 CSM300(A)有效 

产品锁紧座 放置 CSM 模块，小三角丝印对应模块一脚圆点 

COM 口 232 电平接口，可与计算机 COM 口连接 

复位按键 复位 CSM 产品 

CAN 接口 CAN 总线接口，有 CH、CL、CANG、FG 信号 

UART 跳线 使用 COM 接口时短接，使用 MCU 连接模块 UART 接口时断开 

电压选择 CSM 模块供电电压选择开关 

配置开关 CSM 模块配置，选 0 进入配置模式，选 1 进入正常模式 

模式选择 对于 CSM100 系列模块，开关应选 0 

ISP 开关 应始终选 1 

终端开关 终端电阻连接，“开”表示断开 120Ω终端电阻，“合”表示接入 120Ω终端电阻 

其他注意事项： 
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 评估板工作温度范围：0℃~+60℃； 

 评估板仅用于产品配置，产品功能评估，请勿将评估板用于实际产品中； 

 使用计算机 COM 口进行测试时，请注意计算机 COM 口的最高波特率限制，若测

试最高波特率超出计算机 COM 口限制，请选择可支持更高波特率的 USB 转串口

线； 

 评估板支持的最高波特率为 230400bps，若需测试更高波特率，请使用 MCU 连接

模块串口进行测试。 

4.2 配置软件简介 

要完成 CSM100 系列模块相关通信参数的配置，除了需要 CSM-Eval 评估底板外，还需

在 PC 机上安装 CSM300CFG 配置软件，该配置软件可支持 CSM100 系列及 CSM300 系列模

块的配置，可方便地对产品进行配置，同时软件可提供当前界面参数的完整配置命令帧数据，

方便用户直接复制到程序中使用。软件界面如图 4.2 所示。 

产品型号 串口号 连接按钮

配置参数

选择界面

写配置命

令显示区

配置操作

按钮

 

图 4.2  CSM100 配置软件 

4.2.1 配置选项说明 

1. 产品型号 

需要配置的产品型号选择，可选为 CSM300(A)或 CSM100。选择 CSM100，可用于

CSM100、CSM100-L、CSM100T、CSM100TL 及 CSM100V33；选择 CSM300(A)，则可用

于 CSM300 和 CSM300A。 

2. 串口号 

仅显示当前计算机可用、且未被使用的串口号，若无串口可选，请先释放被占用串口，

再重启 CSM300CFG 软件。 

3. 连接按钮 

通过此按钮连接或断开需要配置的模块。 
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4. 配置参数选择界面 

此界面内用户可设置模块相关的功能参数，分为通用参数、透明转换、透明带标识转换

和自定义协议转换。 

5. 写配置命令显示区 

此区域显示“配置参数选择界面”设置参数下的模块配置命令帧。未勾选“代码模式”

时命令帧数据以十六进制简写，可复制于串口软件中用于配置模块；勾选“代码模式”时命

令帧以十六进制数组显示，用户可直接复制于代码中使用。 

6. 配置操作按钮 

分为“默认值”、“读配置”、“写配置”。 

“默认值”按钮：使配置软件恢复于默认参数状态。  

“读配置”按钮：可读出模块当前的参数设置，并更新于“配置参数选择界面”，便于

用户读出当前模块的参数设置。 

“写配置”按钮：选择好配置参数后，点击“写配置”，显示“写配置成功”，则模块配

置成功。 

4.2.2 转换参数 

转换参数是指 CSM100 模块的转换规则、通讯方向等参数，界面如图 4.2 所示。 

1. 转换方式 

设备连接成功后，转换方式为可选状态，如图 4.3 所示。三种转换模式：透明转换、透

明带标识转换、自定义协议转换。 

 

图 4.3  配置软件转换参数界面 

2. 转换方向 

转换方向分三种：双向、SPI/UART→CAN、CAN→SPI/UART。 

3. 允许 CAN 帧信息转发到串行帧中 
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本选项仅在“透明转换”模式下使用。选中时，模块工作时会将 CAN 报文的帧格式信

息添加在串行帧的开始。未选中则不添加。 

4. 允许 CAN 帧标识转发到串行帧中 

同上一项相同，本项也仅在“透明转换”模式下使用。选中时，模块工作时会将 CAN

报文的帧 ID 信息添加在串行帧的相应位置。 

5. CAN 帧标识在串行帧中的位置 

本选项仅在“透明带标识转换”下使用。当数据由串行总线向 CAN 总线转换时，CSM100

配置软件可以配置 CAN 报文的帧 ID 在串行帧中的位置。 

CAN 帧标识分标准帧和扩展帧。标准帧可填充 1 到 2 个字节，对应 CAN 报文的 ID1、

ID0；扩展帧可填充 1 到 4 个字节 ID3、ID2、ID1、ID0。其中 ID3 为最高位，ID0 为最低位。 

6. 帧头、帧尾 

自定义协议下有效，用于设置串行帧的帧开始、帧结束。 

4.2.3 串口参数 

CSM100 配置软件串口参数界面如图 4.4 所示，该界面下可配置模块波特率和透明带标

识模式下的帧间隔。其余参数不可配置。 

 

图 4.4  串口参数界面 

1. 波特率 

CSM100 系列模块可配置的范围为 300bps~921600bps，包含 15 个可选波特率值。 

2. 帧间隔 

本选项仅在“透明带标识转换”模式下使用。串行数据是基于一帧一帧进行发送的，该

选项则可配置串行数据帧之间的时间间隔。其以“传送单个字符的时间”为单位，选择范围
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为 2~10 个字符的时间。用户配置后应使实际串行帧的时间间隔大于配置时间间隔，否则可

能导致帧的转换不完全。 

传送单个字符的时间：在给定的波特率下，串口发送一个字符（10 个位）所需要的时

间。在不同波特率下的单个字符的帧间隔时间如表 4.2 所示。 

表 4.2  串口不同波特率帧间隔 

串口波特率（bps） 单个字符时间间隔（µs） 

300 21200 

600 10600 

1200 5300 

2400 3500 

4800 3300 

9600 2300 

14400 1100 

19200 900 

38400 900 

57600 600 

115200 600 

128000 600 

230400 600 

460800 600 

961200 600 

表 4.2 给出的是单个字符的最小帧间隔，用户使用时应结合设置的帧间隔字符数来确定

具体的串口数据帧间隔时间，如在 115200bps 下设置透明带标识转换字符间隔数为 5，则串

口数据最小帧间隔时间应为：600µs×5=3000µs。 

4.2.4 CAN 参数 

CSM300CFG 配置软件 CAN 参数界面如图 4.5 所示。 

 

图 4.5  CAN 参数界面 
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1. 波特率 

CAN 总线波特率范围支持范围：5kbps~1000kbps，共 15 个可选的波特率值。 

2. 帧类型 

CAN 总线帧类型支持两种：标准帧、扩展帧。 

3. 发送标识符 

仅在“透明转换”模式下可用。意为在串口数据转换为 CAN 报文时 CAN 报文的帧 ID

的值。注意：“透明带标识”模式下无效，因为此时发送的帧 ID 由串行帧中的数据填充。 

帧 ID 从左到右依次为 ID3、ID2、ID1、ID0。帧 ID3 为最高字节。如果为标准帧，其

范围为 000~7FF，扩展帧范围为 00000000~1FFFFFFF。如在透明转换时发送帧 ID 为 0123

的标准帧，其发送标识符为 00 00 01 23，如所图 4.6 示。 

 

图 4.6  发送标识符 

4. 滤波器使能 

只有选择了该项，接收过滤模式及相应的屏蔽验收码才会开放。如果不想使用滤波功能，

则不选择该项以接收所有 CAN 报文。 

5. 接收过滤模式 

该项选择分为扩展帧滤波和标准帧滤波，如果仅想接收扩展帧格式的报文，则应该选择

扩展帧滤波；如果仅想接收标准帧格式的报文，则应该选择标准帧滤波。 

6. 屏蔽码 

屏蔽码用来管理“验收码”，按照位管理。当屏蔽码某位值为 1 时，则该位对应的验收

码会被“使能”，被“使能”的“验收码”和模块要接收的 CAN 报文的“帧 ID”相同，该

帧 CAN 报文才会被接收到接收缓冲区。当“屏蔽码”的位值为 0 时，验收码不起作用，相

应位的帧标识为任何值都可被接收。 

填充数据格式为 16 进制，每个 8 位的字节间用“空格符”隔开。 

 

图 4.7  滤波器设置 

7. 验收码 

在配置软件中，总共有 6 个验收码设置项，接受 CAN“帧 ID”时的比较值，和“过滤 

屏蔽码”按照位的关系相对应。在“屏蔽码”设定为 1 时，只有接收“帧 ID”和“过滤验 
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收码”相同时才会将该帧数据收到接收缓冲区中，否则不接收。 

填充数据格式为 16 进制，每个 8 位的字节间用“空格符”隔开。表 4.3 给出了屏蔽位、

验收位过滤帧 ID 的真值关系。 

表 4.3  滤波、屏蔽寄存器真值表 

屏蔽位 验收位 帧 ID 接收或拒绝位 

0 x x 接收 

1 0 0 接收 

1 0 1 拒绝 

1 1 0 拒绝 

1 1 1 接收 

4.2.5 举例介绍滤波器设置 

在设置之前首先要确定接收何种类型的 CAN 报文，如接收扩展帧的 CAN 报文，则勾

选“滤波器使能”项，并选择接收过滤模式为扩展帧滤波。 

如果只接收帧 ID 为 0x01 的扩展帧，则接收缓冲中屏蔽码应填写 FF FF FF FF，验收码

填写 00 00 00 01，如图 4.8 所示。 

 

图 4.8  滤波器设置 
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5. 产品配置 

CSM100 系列嵌入式 CAN 转 UART 模块的配置是通过向模块自带的串口引脚发送配置

指令来完成模块参数配置的，配置成功后，模块会返回回应帧，表示模块配置成功。 

下面将分别介绍通过CSM300CFG 配置工具和外部MCU发送配置指令两种方法来完成

CSM100 系列模块的配置。两种配置方法都可在 CSM-Eval 评估板上完成，用户也可根据配

置要求自行搭建硬件配置平台。配置前先对评估板的接线作说明。 

5.1 使用 CSM300CFG 上位机配置 

5.1.1 评估板操作步骤 

评估板可与台式电脑自带的 COM 口连接，若使用笔记本或无 COM 口，可使用 USB 转

串口电缆。图 5.1 所示为通过 232 通讯电缆连接进行配置。 

CSM100系列模块转换方式有多种，下面通过CSM300CFG、CSM-Eval评估板对CSM100

模块进行配置，具体操作步骤如下： 

 

图 5.1  步骤（1）～（2）示意图 

（1） 将电源适配器（9~12V）连接至评估板电源接口； 

（2） 通过串口线（或 USB 转串口线）连接评估板与计算机 COM 口（或 USB 口）； 

(3) (4)

(5)

(6)

(7) (8)

 

图 5.2  步骤（3）～（8）示意图 

（3） 短接 UART 跳线； 
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（4） 根据产品型号选择产品工作电压； 

（5） 放置需要配置的模块； 

（6） 配置开关（CFG）选择 0（使能配置），模式选择（MODE）固定选择 0，BOOT  

固定选择 1； 

（7） 按下电源开关； 

（8） 按下复位键，复位产品，产品将进入 UART 配置模式；  

（9） 打开计算机上位机配置软件 CSM300CFG，产品选择 CSM100； 

（10） 选择与评估板连接的计算机 COM 串口号； 

（11） 点击“连接设备”按钮； 

（12） 连接成功后，设置需要配置的参数； 

（13） 参数设置完成，点击“写配置”按钮，软件提示“写配置成功！”； 

(14)(15)  

图 5.3  步骤（14）～（15） 

（14） 断开设备，配置开关（CFG）选择 1（正常工作模式）； 

（15） 按下复位键，复位产品，产品将进入正常工作模式。 

5.1.2 上位机配置示意 

配置示意以 CSM100T 模块的自定义协议作简单说明。将模块参数配置为：自定义协议

转换、双向、帧头 40、帧尾 1A、串口波特率 9600bps、CAN 波特率 125kbps、滤波器不使

能。未提及参数无需配置。具体参数配置界面如图 5.4 所示。 
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图 5.4  CSM100T 参数设置及写配置 

参数选择完成后，点击“写配置”，弹出“写配置成功！”窗口。至此，模块配置完成。 

5.1.3 通讯测试 

按照需求配置完成后，用户可进行简单通讯测试。通讯测试时可使用一台 USB 转 CAN

设备连接模块与电脑，如图 5.5 使用一台 USBCAN-II+设备进行通讯，只需在电脑端安装驱

动和上位机软件即可进行数据发送与接收测试。 
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图 5.5  通讯测试连接图 

图 5.6 为 CAN 软件界面，启动设备时选择 CAN 波特率 125kbps，数据发送选择参数：

标准帧、帧 ID 00 00、数据 00 01 02 03 04 05 06 07、单次发送 10 帧。 

 

图 5.6  USBCAN 设备软件界面 

打开串口通讯软件，选择合适的串口，设置波特率 9600、数据位 8、停止位 1。打开串

口后由 USBCAN 软件发送数据，则串口界面收到数据如图 5.7 所示。若要通过串口向

USBCAN 设备发送数据，同样可在字符串输入框内输入要发送的数据，前提是必须满足格

式要求，否则模块将不能转换。 
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图 5.7  串口接收数据 

5.2 配置指令协议 

要实现对 CSM100 系列模块的配置，首先要确保模块进入配置模式，通过模块 UART

接口向模块发送配置指令即可完成模块配置。配置指令协议主要分两步：向模块写命令帧、

模块返回回应帧。 

1. 命令帧 

命令帧为配置接口（主控 MCU、上位机等）向模块发送的配置命令。主要分为三类：

写配置参数的命令帧、验证产品硬件标识的命令帧、读配置参数的命令帧。 

2. 回应帧 

模块接收到命令帧后向配置接口返回的数据，以表明配置成功或失败。 

5.2.2 写配置参数 

1. 写配置命令帧 

表 5.1  写配置命令帧格式 

帧起始 命令字 数据长度 数据域 校验字 

2 字节 1 字节 1 字节 56 字节 1 字节 

0xF7 0xF8 0x01 0x38 定义如表 5.2 前面所有字节的异或 

说明： 

帧起始：2 字节，依次为 0xF7，0xF8。 

命令字：1 字节，固定为 0x01。 

数据长度：1 字节，帧内数据域中数据字节数，固定为 56（即 0x38）。 

数据域：56 字节，配置信息。 

校验字：1 字节，为前面所有字节的异或。 
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表 5.2  写配置命令帧数据域定义 

字节位置 定义 数据范围 说明 

0 UART 波特率 0x01~0x0F 对应关系如表 5.3 

1 UART 数据位 0x08 固定为 8。 

2 UART 停止位 0x01 固定为 1。 

3 UART 校验位 0x00 固定为 0。 

4 CAN 波特率 0x01~0x0F 对应关系如表 5.4 

5~7 保留位 -- -- 

8 滤波器使能 0x00 / 0x01 
0x00：禁能 

0x01：使能 

9 滤波方式 0x08 / 0x00 
0x08：扩展帧滤波 

0x00：标准帧滤波 

10~13 屏蔽码 00 00 00 00~FF FF FF FF -- 

14~17 验收码 0 00 00 00 00~FF FF FF FF -- 

18~41 保留位 -- -- 

42 转换模式 0x01~0x03 

0x01：透明转换 

0x02：透明带标识转换 

0x03：自定义协议转换 

43 转换方向 0x00~0x02 

0x00：双向 

0x01：串口转 CAN 

0x02：CAN 转串口 

44 串行帧时间间隔字符数 0x02~0x0A -- 

45 
允许 CAN 帧信息转发到

串行帧中 
0x00 / 0x01 

0x00：禁止  0x01：允许 

该项只用于透明转换 

46 
允许 CAN 帧 ID 转发到

串行帧中 
0x00 / 0x01 

0x00：禁止 

0x01：允许 

该项只用于透明转换 

47 
串口转 CAN 时 CAN 帧

类型 
0x00 / 0x08 

0x00：标准帧 

0x08：扩展帧 

该项只用于透明转换 

48~51 发送标识符 00 00 00 00~FF FF FF FF 

CAN 帧 ID3~ID0 

标准帧：000~7FF 有效 

扩展帧：00000000 ~1FFFFFFF 有效 

该项只用于透明转换 

52 
CAN 标识符在串行帧中

的长度 
0x01~0x04 该项只用于透明带标识转换 

53 
CAN 标识符在串行帧中

的起始地址 
0x00~0x07 该项只用于透明带标识转换 

54 帧头 0x00~0xFF 
一个字节，用户自定义 

该项只用于自定义协议转换 

55 帧尾 0x00~0xFF 
一个字节，用户自定义 

该项只用于自定义协议转换 
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注：所有“保留位”写入数据无效，默认写入 0x00。 

用户在配置模块参数时可根据实际需求情况配置，数据域中每个地址包含一个字节的配

置内容，对于串口有 15 个可配置的波特率值，CAN 有 15 个可配置的波特率值。具体对应

关系如表 5.3 和表 5.4 所示。 

表 5.3  串口波特率值 

数据域内容 串口波特率（bps） 

0x01 115200 

0x02 57600 

0x03 38400 

0x04 19200 

0x05 14400 

0x06 9600 

0x07 4800 

0x08 2400 

0x09 1200 

0x0A 600 

0x0B 300 

0x0C 128000 

0x0D 230400 

0x0F 460800 

0x10 921600 

表 5.4  CAN 波特率值 

数据域内容 CAN 波特率（kbps） 

0x01 5 

0x02 10 

0x03 20 

0x04 40 

0x05 50 

0x06 80 

0x07 100 

0x08 125 

0x09 200 

0x0A 250 

0x0B 400 

0x0C 500 

0x0D 666 

0x0E 800 

0x0F 1000 
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2. 写配置回应帧 

模块在接收到写配置命令帧后，会依据命令帧内容对模块配置进行更新，更新完成后模

块会向主控制设备返回配置回应帧，以表明是否配置成功。回应帧格式如表 5.5 所示。 

表 5.5  写配置回应帧格式 

帧起始 命令字 状态字 校验字 

2 字节 1 字节 1 字节 1 字节 

0xF7 0xF8 0x01 0x13 或 0x07 前面所有字节的异或 

 

说明： 

帧起始：2 字节，依次为 0xF7，0xF8。 

命令字：回应帧中的命令字和命令帧中的相同，即 0x01。 

状态字：1 字节，0x13 表示命令执行成功，0x07 表示命令执行失败。 

校验字：1 字节，为前面所有字节的异或。 

5.2.3 验证产品硬件标识 

1. 验证产品硬件标识命令帧 

验证产品硬件标识，用于在配置产品前，确认所配置产品的具体硬件信息是否正确。验

证产品硬件标识命令帧的格式如表 5.6 所示。 

表 5.6  验证产品硬件标识命令帧格式 

帧起始 命令字 数据长度 数据域 校验字 

2 字节 1 字节 1 字节 4 字节 1 字节 

0xF7 0xF8 0x02 0x04 0x20,0x06,0x04,0x01 0x2A 

 

说明： 

帧起始：2 字节，依次为 0xF7，0xF8。 

命令字：1 字节，固定为 0x02。 

数据长度：1 字节，帧内数据域中数据字节数，固定为 4（即 0x04）。 

数据域：4 字节，产品硬件标识信息。 

校验字：1 字节，为前面所有字节的异或。 

2. 验证产品硬件标识回应帧 

模块在收到验证产品硬件标识命令帧后，会将命令帧中的硬件标识与自身硬件标识进行

匹配，并将比对结果通过回应帧返回到主控制端。验证产品硬件标识回应帧的格式如表 5.7

所示。 

表 5.7  验证产品硬件标识回应帧格式 

帧起始 命令字 状态字 校验字 

2 字节 1 字节 1 字节 1 字节 

0xF7 0xF8 0x02 0x13 或 0x07 前面所有字节的异或 
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说明： 

帧起始：2 字节，依次为 0xF7，0xF8。 

命令字：回应帧中的命令字和命令帧中的相同，即 0x02。 

状态字：1 字节，0x13 表示标识匹配成功，0x07 表示标识匹配失败。 

校验字：1 字节，为前面所有字节的异或。 

5.2.4 读配置参数 

1. 读配置参数命令帧 

向模块发送读配置参数命令帧，可读取模块当前配置的参数读配置参数命令帧的格式如

表 5.8 所示。 

表 5.8  读配置参数命令帧格式 

帧起始 命令字 数据长度 数据域 校验字 

2 字节 1 字节 1 字节 0 字节 1 字节 

0xF7 0xF8 0x03 0x00 无 0x0C 

 

说明： 

帧起始：2 字节，依次为 0xF7，0xF8。 

命令字：1 字节，固定为 0x03。 

数据长度：1 字节，此命令帧无数据，固定为 0x00。 

数据域：0 字节，无数据。 

校验字：1 字节，为前面所有字节的异或，即 0x0C。 

2. 读配置参数回应帧 

模块在收到读配置参数命令帧后，会获取自身当前的配置参数信息，并通过回应帧返回

到主控制端。读配置参数回应帧的格式如表 5.9 所示。 

表 5.9  读配置参数回应帧格式 

帧起始 命令字 数据长度 数据域 校验字 

2 字节 1 字节 1 字节 56 字节 1 字节 

0xF7 0xF8 0x03 0x38 定义如表 5.2  前面所有字节的异或 

 

说明： 

帧起始：2 字节，依次为 0xF7，0xF8。 

命令字：回应帧中的命令字和命令帧中的相同，即 0x03。 

数据长度：1 字节，帧内数据域中数据字节数，固定为 56（即 0x38）。 

数据域：56 字节，当时配置参数信息。 

校验字：1 字节，为前面所有字节的异或。 
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5.3 使用 MCU 配置 

5.3.1 MCU 配置时序 

若用户通过 MCU 与模块连接通讯时，可通过模块的 UART 接口向模块发送配置命令帧

实现模块的参数配置，硬件连接电路可参考图 2.4。使用 MCU 配置时模块 UART 接口波特

率固定为 9600bps。 

模块的第 3、24 引脚分别为 RST、CFG，CFG 脚为配置引脚，其电平定义如表 5.10 所

示。 

表 5.10  CFG 脚电平定义 

引脚 配置模式 正常工作模式 

CFG 0 1 

设置好 CFG 脚电平后，给 RST 脚一个低电平脉冲信号让模块复位即可，用户可通过程

序设定每次 CFG 脚电平设置后给 RST 脚一个复位信号。   

用户配置模块时 MCU 引脚时序应满足图 5.8 要求。 

RST

CFG

UART配置模式

RXD

TXD

数据1 数据2 数据60

写配置命令帧

数据0 数据1 数据2 数据4

写配置返回帧

UART转CAN

至少15ms
至少100μs

数据0

 

图 5.8  配置时序  

RST
正常工作

tRST_HOLD

tINIT_WAIT

 

图 5.9  复位时序 

模块在配置模式及正常工作模式之间切换时需给模块复位，复位及复位等待时间需满足

表 5.11 要求。 

表 5.11  复位时间参数 

参数 复位时间（tRST_HOLD） 等待时间（tINIT_WAIT） 

最小值 100µs 15ms 

5.3.2 配置示例 

通过单片机向模块写入一串完整的命令帧。如将模块配置为透明转换，需写入以下参数： 
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 转换模式：透明转换； 

 转换方向：双向； 

 允许 CAN 帧信息转发到串行帧中； 

 允许 CAN 帧 ID 转发到串行帧中； 

 滤波器不使能； 

 UART 波特率：115200bps； 

 串行帧时间间隔字符数：4； 

 CAN 波特率：50kbps； 

 串口转 CAN 时 CAN 帧类型：扩展帧； 

 发送标识符：00 00 00 00。 

用户配置时可将配置参数填入 CSM300CFG 配置软件，软件会实时更新出配置命令帧，

可复制命令帧于串口软件或 MCU 对模块进行配置，生成的代码模式命令帧为： 

{0xF7, 0xF8, 0x01, 0x38, 0x01, 0x08, 0x01, 0x00, 0x05, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x08, 

0xFF, 0xFF, 0xFF, 0xFF, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0xFF, 0xFF, 0xFF, 

0xFF, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 

0x00, 0x01, 0x00, 0x02, 0x00, 0x00, 0x08, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x01, 0x00, 0x00, 0x00, 

0x39 }。  

用户可根据自己所使用的 MCU 进行配置，以模块返回的回应帧来确定是否配置成功。 

5.4 出厂默认配置 

表 5.12  出厂默认配置 

参数 

默认值 

说明 CSM100、CSM100-L、

CSM100V33 
CSM100T、CSM100TL 

UART 波特率 115200bps 115200bps -- 

UART 数据位 8 8 固定为 8。 

UART 停止位 1 1 固定为 1。 

UART 校验位 0 0 固定为 0。 

CAN 波特率 125kbps 125kbps -- 

滤波器使能 禁能 禁能 -- 

滤波方式 扩展帧滤波 扩展帧滤波 -- 

屏蔽码 00 00 00 00 00 00 00 00 -- 

验收码 0 00 00 00 00 00 00 00 00 -- 

转换模式 透明转换 自定义协议转换 -- 

转换方向 双向 双向 -- 

串行帧时间间隔字

符数 
0x02 0x02 -- 

允许 CAN 帧信息

转发到串行帧中 
允许 -- 该项只用于透明转换 
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续上表 

参数 

默认值 

说明 CSM100、CSM100-L、

CSM100V33 
CSM100T、CSM100TL 

允许 CAN 帧 ID 转

发到串行帧中 
允许 -- 该项只用于透明转换 

串口转 CAN 时

CAN 帧类型 
扩展帧 扩展帧  该项只用于透明转换 

发送标识符 00 00 00 00 -- 该项只用于透明转换 

帧头 -- 0x40 该项只用于自定义协议转换 

帧尾 -- 0x1A 该项只用于自定义协议转换 
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6. 使用注意事项 

 不支持热插拔功能； 

 不使用的模块引脚只需悬空，不用连接，以免因使用不当造成模块损坏； 

 用户的测试或应用环境中可能存在瞬间高压，高压可能造成模块损坏，建议用户使

用时采取防静电措施。如：不要用手触摸模块引脚、焊接时使用防静电设备焊接等； 

 模块在“配置模式”和“正常工作”切换后应使模块复位，否则模块还处于原来的

工作状态； 

 由于 CAN 总线时半双工的，所以在数据转换过程中，尽量保证两侧总线数据的有

序性。如果两侧总线同时向模块发送大量数据 ，可能导致数据的不完全转换； 

 通常双向通信时建议设置 CAN 波特率与 UART 波特率相近，以避免大批量数据传

输时出现丢数据的现象； 

 在“透明带标识转换”方式中，一旦设置了“串行帧之间的时间间隔”参数，需确

保串行帧的传输需满足设置的时间要求； 

 CANH 和 CANL 使用双绞线作为通信线（短距离通信可用平行线）； 

 CSM100 系列模块内部集成了 1W 的 DC-DC 隔离电源，模块通电后会有微热，温

度约为 35℃～48℃，此为正常现象。 
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7. 免责声明 

CSM100 系列嵌入式现场总线接口模块及相关软件版权均属广州致远电子股份有限公

司所有，其产权受国家法律绝对保护，未经本公司授权，其它公司、单位、代理商及个人不

得非法使用和拷贝，否则将会承担相关的法律责任。 

广州致远电子股份有限公司保留随时修改上述内容的权利，产品用户手册更新时恕不另

行通知，如需查看最新版本的信息，请访问我司官方网站或联系我司人员获取。 



 

 

 

 

 

 

 

诚信共赢，持续学习，客户为先，专业专注，只做第一 

 

 

 

 

 

 

 

 

广州致远电子股份有限公司 

更多详情请访问 

www.zlg.cn 

欢迎拨打全国服务热线 

400-888-4005 
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